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Esitelman aihe:

Digitaalisen paallystysprosessin
kuvaus koneasemalta
lopputuotteen laatuun
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Tehostaa projektin
rakennusaikaa

Optimoida Varmistaa
kustannuksia laatu

Nostaa Kehittaa
-

tehokkuutta lapinakyvyytta

e Parantaakseen prosessin kulkua tulee tuntea koko
tyoketju ja pystya loytamaan keinot tyon optimoimiseksi
ja hukkien valttamiseksi
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antoa
w P

Tyoresurssien oikeellisu

S

Huonosti
suunniteltu ja valvottu
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TyOomaan
hallinta
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KALUSTON SEURANTA

GPS

Erillisjarjestelmat:

« SIM Kortti

« TCU (Telematic Control Unit)
» Rajallirien tietomaara
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TELEMEKANIIKAN kokonaisjarjestelma

_ Prosessin optomointi
Fleet Service

Management Management Prosessin Prosessin Prosessin
Suunnittelu  Valvonta Dokumentointi

Edition: June 2007






WITOS Paving Control WITQS Paving Materials WITOS Paving Jobsite WITQS Paving Analysis

Toimisto: Toimisto: Tybmaa: Toimisto: Ty('j_m_aa: o
TyOsuunnitelma = Massanvalmistus Tyojarjestys Seuranta Levittimen kuljettaja
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Laskee autojen saapumiset ja lastausajat asfaltti asemalla.

s [“ODE c4 |NAME Sirasse Deckschicht STANDORT Baustellel (MISCHGUT AC32TS  STATUS Angewiesen TERMIN ABGESTIMMT jg | ABGE

Abfahrt in Abfahrt
z -00:10:55
-00:07:36 16:36 E
-00:04:16 16:39 Meng 600.0t
-00:00:56 16:43
00:02:24 16:46
00:05:44 16:49 th
00:09:04 16:53 252 468
FIEE < = &) LKW hinzufiigen

Seit LKW Kap. | Menge Liefersche

ﬁj Abmelden

Kayttajan edut:
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Mahdollistaa massa-aseman tehokkaan tuotannon.
Toimitukset oikeaan aikaan.

Kommunikaatiovayla valmistuksen ja tuotannon valilla.
Nayttaa kaikki tiedot realiaikaisesti.

Toiminta:

Organisoida massan
toimitusketju annettujen
saapumisaikojen mukaiseksi.

Visualisoida aseman
tuotanto ja massan
saatavuus tyomaalle.

Tarjota standardisoitu
kommunikointi vayla.




Notification
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Toiminnot:

= Massa-autojen tilanne:
paljonko massaa tulossa
tydmaalle

=  Massamaaran optimointi

= Reaaliaikainen seuranta
kaytetysta massasta ja tehdysta
tyosta

Asiakkaan edut:

= Auttaa oikeaaikaisen massan toimituksen ja pysahtymattoman levityksen.
= Vahentaa odotusaikoja tyomaalla.

® Parantaa tydmaan lapinakyvyytta tyonjohdolle ja tyon tekijoille.

= Tukee tehtyja laskelmia massan kulutuksesta tyo edetessa.
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WITOS Paving - Moduuli

Selkea naytto kertoo massan tulon ja tendyn tyon

Nachrichten LKW in Zulauf bis 12:53

EinbaudauerPrognose
e 00:16 hh (1 LKW mit 29,52 £) \.2)

LKW auf Baustelle
00:46 hh:mm
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WITOS® Paving Jobsite L)
g GROUP
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Kaikki tarkeat parametrit selkeasti kerralla esilla

Naytolla:

= Visuaalisesti tarkeimmét
tiedot tyosta

= Naytossa on tieto
suunnitellusta maarasta ja
toteutuneesta

=  Oma nayttopalkki
toteutuneesta levitystyosta
kg / m?

Asiakkan edut:
=  Tyonsuunnittelu eteneen tydn mukana
= | gadunvalvonta reaaliaikaisesti
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Asiakkaan edut:

= Nahdaan mihin aikaan mitka autot saapuvat tydmaalla.

= Nahdaan levitetyt ja saapuvat tonnit samalla naytolla.

= \oidaan saataa levitysnopeutta niin, etta ei tule pysahdyksia.
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Toiminnot;

Kaikki tulossa olevat
auto nakyy samalla
listalla

Tuloajat
Kuorman maara

Tietojen siirto
automaattisesti auton
tullessa levittajalle



Asiakkaan edut:

= Parantaa tyon laatua lampétila esityksen ansiosta.
= Nahdaan tyon laatu ilman erillista tyévaihetta.

= Helppo tiedon tarkastelu jalkikateen jarjestelmasta

Toiminnot:

Mittaa palkin jalkeen massan
lammon infrapuna kameralla

Selkea visuaalinen nakyma tyon
jaljesta
Tieto liitetaan saumattomasti

yhteen muiden tietojen kanssa,
myads jyrien vastaavaan tietoon
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Lampdkameran ,RoadScan” kuva voidaan
|Ahettaa ja esittaa:

* Levittimen naytoilla

« TyOmaan naytolla

* Analysointi naytoélla

... ja tietenkin jyran HCQ Systeemin naytolla
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WIRIGEN \\|TOS Paving — Integroitu lampokamera

EISTUNG 360,0t/h &1 LKW markieren = Auftrag abschlieBen (g Auftrag abbrachen “% Aktualisiersn :‘
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m WITOS PAVING

- Compacting

« Levittimesta saatu tieto
tulee jyralle ja antaa
tiedon jyrayksen
Kiireellisyydesta.
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WIRTGEN \\/]ITOS — PROSESSIN OPTIMOINTIA =
\ E a4

SUUNNITTELU, KONTROLLOINTI JA DOKUMENTOINTIMAHDOLLISTAA
KOKO ASFALTOINTIKETJUN OPTIMOIMISEN
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A
srovr Lyhyt kertausvideo!
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KITOS MIELENKIINNOSTANNE.
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Control_Analysis_EN.mov

