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Tietoa on helpompi inventoida, yllapitaa ja
analysoida kuin koskaan aikaisemmin
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Jatkuvat tiedontuotantomahdollisuudet
kiinnostavat
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# LIKENNEVERKKO HAMKKEET AINEISTOT AMMATTILAISELLE LIKENNEVIRASTO &

Tapammetoimia  Ty@nantajana  Tutkimus ja kehittiminen Medialle  Yhteystiedot  Ajankohtaista

> AEnkohtlsa > Uulisel > Uunen > Tien kunto selvias maltoautosts

© Ajankohtaista Tien kunto selviaa maitoautosta
Uutiset L] Julkaisty 28.10.2015
SrEnD Liikennevirasto, Pohjois—Savon ELY-keskus ja Valio ovat kdynnistaneet ensi kesaan ulottuvan Idan
Aikaisemmat tiedottest maito -pilottihankkeen, jonka aikana luodaan valmiudet seurata vahilikenteisten teiden kuntoa
Tapahtumat ° maitoautonkuljettaji intojen ja maitoautojen tietojarjestelmien avulla.

Liikenteen suunta

Koulutukset

# LIKENNEVERKKO HANKKEET AINEISTOT AMMATTILAISELLE LIKENNEVIRASTO £

Tapamme toimia Tydnantajana Tutkimus ja kehittdminen Medialle Yhteystiedot Ajankohtaista

Likennewrasio > Ajankohialsta @ Tapahwmai : Tiestdtistojen uwdet tedontuctantomeneteimdt TAK-projektin tulokest ealttelyssd 26112015

© Ajankohtaista Tiestotietojen uudet tiedontuotantomenetelmat
Uutiset ° T&K-projektin tulokset esittelyssa 26.11.2015
Tapahtumat -]
T Uudet tiedontuotantomenetelmat T&K-projektin purkutilaisuus jarjestetdan Lilkenneviraston Pasilan
toimipisteelld (Opastinsilta 12, avotila Laituri) 26.11.2015 klo 13:00 - 16:00. Tilaisuuteen voi osallistua
Likenneviraston myds etdyhteydelld (virtuaalihuone 8, 02063758307 @video.sonera fi, osallistujan PIN: 308017#).
Tydturvalisuusitapaivi 1.12.2015 Tervetuloal
Tiestétietojen uudet
tiedontuotantomenetelmat TaK- Liikenneviraston tieto-osasto toteutti uusien tiedontuotantomenetelmien T&K-projektin kesén ja alkusyksyn
projektin tulokset esittelyssa aikana. Projekti pyrki haastamaan markkinoilla olevia toimijoita esittdm&an omaa « istaan
26.11.2015 tiestdtietojen inventoinnissa tai jatkuvassa tiedontuotannossa muutamasta erillisestd nakdkulmasta.
Liikenteen suunta [ .
N&kokulmat olivat seuraavat: LI I k
Koulutukset « Mitki teknologiat mahdallistavat teiden pintakunnon seka nakyvien varusteiden ja laitteiden
inventainnin nykyistd tapaa kustannustehokkaammin, siten ettd tiedot kerattdisiin osana vayldhoidon e n n e
jokapaivaisia toimenpiteitad ? VI ra
Tutustu projektin «  Mitkd tekniset menetelmat mahdollistavat paallystettyjen teiden raker 1 kunnon isen

siten, ettd syntyva tieto tukee ennakoivaa kunnossapitoajattelua?
« Milld tavalla sorateiden rakenteellista kuntoa ja pintakuntoa voidaan inventoida tulevaisuudessa siten, www.liikennevirasto.fi S O




Ajankohtaista tutkimusta maailmalla, miten
meilla Suomessa ?

IEEE TRANSACTIONS ON INTELLIGENT TRANSPORTATION SYSTEMS. VOL. 16, NO. 5, OCTOBER 2015 2353

A Review of Three-Dimensional Imaging
Technologies for Pavement Distress
Detection and Measurements

Senthan Mathavan, Member, IEEE, Khurram Kamal, and Mujib Rahman

w

Abstract—With the ever-increasing emphasis on maintaining W W
road assets to a high standard, the need for fast accurate inspection f | —@: d
d d
—

for road distresses is becoming extremely important. Surface dis-
tresses on roads are essentially three dimensional (3-D) in nature.

Automated visual surveys are the best option available. However, w/d<<1 wid=1 wid>1
the imaging conditions, in terms of lighting, etc.. are very random. (a) (b) (c)
For example, the challenge of measuring the volume of the pothole "

requires a large field of view with a reasonable spatial resolution, '@id —/;\F

whereas microtexture evaluation requires very accurate imaging.

resn s " . . . / o
Within the two extremes. there is a range of situations that reauire wid>>]1 w/d<0
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Miten urasyvyyksia ja tien pinnan kunnon
kehittymista tulevaisuudessa seurataan ?

Voisiko tilannekasitys perustua ennustemalleja enemman
jatkuvan seurannan periaatteelle ?

Onko mahdollista, ettd yleiskuvan perusteella paneudutaan
tarkemmilla tutkimuksilla valittuihin kohteisiin ? Tuoko tama
saastoa ja tehokkuutta ?

Ihmisten tekeman tyon méaara vahenee ja automaatio
korostuu

Voiko uutena mittarina toimia liikkujien kokemus tien
palvelutasosta

Kiihtyvysensorit
Mobiili asiakaspalvelukanava

Lk

Tien kuivatuksen liittyvan valvonnan tehostaminen ? vira
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Miksi laserkeilaus sopii kohdesuunnitteluun mutta ei
urasyvyyksien maarittamiseen ?

#Yllapltoprosessm eri vaiheissa tarvittava tieto

Paallystetty;entelden kunnon hallinta tieverkkotasolla 51 000 km = 510 000 100-metrista

Kuntomittausten ja -ennusteiden perusteella
Kriteerit esim. URA 18 mm/ Paallystevauriot PVK 50 %

Huonokuntonsnksumaantellyt tiejaksot 6 000 km = 60 000 100-metrista

sk,’.‘o
Vuosittainen paallystysohjelma 3 000 km = 30 000 100-metrista

Vi

Tarkempi toimenpidesuunnittelu:
- Tietovarastot, 10 m data

- Kohdemittaukset, 1 m data

- Google Earth ja tiekuva

kohdistus BIGUFESITRRIENITE
+5m Hankintaa ja toteutusta
varten

alokuvat: Esimerkki ajoneuvolaserkellauksen perusteella tehdysta suunnitelmasta paallysteiden
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Onko PTM 2030-luvun menetelma ?

Palvelutasomittausautoja
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Tulevaisuudessa tieosoite el ole enaa sijaintitiedon

"maaraavatekija”
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Hyva arkkitehtuuri mahdollistaa tiedon
nopean jakelun

Paallystevauriokartoitukset

Ohjelmoidut PTM

Hoitourakoitsija

Hoitourakoitsija

Tiestotietojen
Yllapitojarjestelméa

=l Paallysteurakka

Kaupallinen

"fleet”

ST ChIEIESE Autoilijat
Tiella liikkujan Applikaatiot esim.
Palaute waze
- Apps, georeport,
kuvatieto
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" Ei vain odoteta tulevaisuutta — luodaan sita ”

Kiitos !
markus.melander@liikennevirasto.fi |_|||-(
. +358 40 6738159
p. + enne
Vira
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